MAGNET FIELD PROGRAMINDA
RASAT OLCUMU
HIZLI KULLAMI KILAVUZU

Rasat olgumu yapmak igin koordinati bilinen iki noktadan(N.1-N.2) cikis
alarak 1-2-3 nolu noktalarin x-y-z belirlemek igin yine koordinati bilinen(N.3-N.4)
noktalara baglanir.

Ornegin; cihazimizi koordinati bilinen N.2 noktasina kurariz yine
koordinati bilinen N.1 noktasina cihazimiz 1. durumda iken okuma yapariz.
cthazimizi 1(x-y-z bilinmeyen) nolu noktaya ¢evirerek 1. durumda okuruz ve
cihazimizi 2. duruma getirerek tekrar 1 nolu noktayi okuruz. Daha sonra tekrar
N.1 noktasina donerek 2.durumda okuma yapariz. Bu sekilde bir hat kapanmisg
olur. Cihazimizi kaldirip bu sefer 1 nolu noktaya kurariz. 1. durumda
N.2(bilinen) noktasini okuruz ve cihazi gevirerek 2 nolu noktayi 1. durumda
okuruz sonra cihazi 2. duruma getirerek 2 nolu noktayi okuyup yine ikinci
durumda N.2 noktasini okuruz. Bu hatti da bu sekilde kapatiriz. Bu igslem 2 ve 3
nolu noktalarda tekrar eder. En son N.3(bilinen) noktasina cihazi kurarak 3 nolu
noktayi 1. durumda okuruz ve N.4(bilinen) noktasini 1. durumda okuruz cihazi
takla attirarak N.4 2. durumda okuruz ve 3 nolu noktaya yonelerek 2. durumda
okuruz ve bitiririz. Not:Total station cihazini N.2-1-2-3-N.3 noktalarina kurariz.
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RASAT OLCUMU

is acilir bilinen noktalar(N.1-N.2-N.3-N.4) el ile ya da aktarim ile cihaza yiiklenir.
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Olgme ikonuna tiklanir agilan sayfada rasat 6lgiimii ikonuna tiklanur.
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ACiyl ayarla

Durum nokta ayar sayfasi gelir. Durulan
nokta girmek igin;

h ikonuna tiklayarak haritadan ya da

,‘,) ikonuna tiklayarak listeden nokta-
km ofset segilebilir. Ayni igslem bakilan
nokta iginde yapilir. AY(alet yiiksekligi)

girilir. R ] prizma yiiksekligi
girilir. ileri diyerek ayar kismina gegilir.

Buradan agi diizeni segilir. BS(geri) ve
FS(ileri) » FS(ileri) ve BS(geri) ikinci
durumda okuma anlamina gelir. Olgii
yontemi degistirilebilir. istersek agiyi
ayarla kismindan agi degeri sifir diye
ayarlayabiliriz. ileri ikonuna tiklayarak
ayarlar kismina gegeriz.




@lﬁyarlar Buradan ise dl¢iim tipi ya(yatay a¢i)-

Olgm Tipi da(diisey ac¢i)-em(egik mesafe) segilir

Olgim Modu

: Olgiim modu prizma-kagit reflektor-

Ileri Prizma Sht prizmasiz segilebilir. Prizma ise ofset

Geri Prizma Sbt degerleri girilir. Aplikasyon ve lazer 15191
Aplikasyon I acilabilir. Edm 6l¢iim modu segilir ve ileri
EDM Modu ikonuna tiklanarak rasat 6l¢limi baglatilir.

<< Ger Tleri =

Rasat olgiimu tzerine tiklanarak normal-harita-6lgme ayar-sonuglar ekrani segilebilir.
Edm iizerine tiklanarak 6l¢iim modu(hassas), prizmali-prizmasiz lazer ve aplikasyon
1s1G1 acilabilir.

Rasat Olcumi:... @ Durulan nokta N.2 ve bakilan nokta N.1

oldugundan cihaz N.1 nolu noktayi 1.

=gy |
|:| durumda 6lgmemizi istiyor. ikonuna

Ij tiklanarak BS yi 1.durumda okuma yapiulir.
I_Jl:lm v Olgiin BS1d === N.1 noktasini
)

( Olgiin BS1D ;Set 1 of 1) 1.durumda okuyun

YA:87.1240 DA:297.7442

Noktaya numara girip cihazimizi

x-y-z bilmedigimiz ileri noktaya
cevirerek 1.durumda okuruz.

Olg FS1D1 === 1 nolu noktay:

- __ 1. ol
Eﬂ oo i durumda ol¢

 Ol; F51D1 (Set 1/1)

YA:0.0002 DA:104. 7036
EM:(2.433)*




o Nokta 1
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Yeniekle F51D yada Olc F52D (Set 1f1)

YA:0.0002 DA:104.7038
EM:{2.433)*

Ol; FS2D1 (Set 1f1)

YA:200.0444
EM:(2.433)*

DA:295.1878
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ol; BS2D (SEt 141}

YA:200.0522
EM:(2.433)*

DA:295.1866

MNokta Snl; YA Sng DA Sn; EM

2.0868 -0.0166 0.001
-2.00348 -0.0150 0.000
2.0038 0.01530 -0.001
-2.0868 0.0166 -0.001

Olgtiikten sonra

| Yeniekle FS1D yada Ol FS2D
FS(ileri) 1.durumda yeniden ol¢

yada FS(ileri) 2.durumda o6l¢ ¢ikar
ekrana.

ikinci durumda dlgmek igin ‘
ikonuna tiklayarak cihaz ikinci
duruma getirilir.

Cihaz 2. duruma geldikten sonra
(6lg FS2D1 olur) tetik tusu ile 2.
durumda 6l¢iim yapilir nokta
numarasi otomatik olarak N.1 olur

Olg BS2D: N.1 noktasini 2.durumda
ol¢

P -

L8 ikonuna tiklayarak yada tetik
tusu ile N.1 noktasi 2.durumda
olgulmius olur.

Olgtiikten sonra rapor gelir ekrana
buradan istersek tekrar ol¢
diyebiliriz ya da kabul et diyerek
islemi sonlandirinz. Kabul edince
rasat 6l¢giimi ekranina tekrar
doneriz.
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Cihaz1 yerinden kaldirip bu sefer yeni
okudugumuz 1 nolu noktaya kurariz.

Burada BS(geri) noktasi artik N.2
noktasidir. BOLUM-1 deki iglem adimlarini
takip ederek 2 nolu noktayi 6lgeriz. Daha
sonra 2 nolu noktaya kurariz cihazi
BOLUM-1 deki islem admlari ile devam
ederiz. Ayni sekilde 3 nolu noktaya kurariz
ve sonra N.3 noktasina kurarak BOLUM-1
deki iglem adimlari ile N.4(bilinen)
noktasiyla rasat tamamlanir.

Rasat islemi tamamlandiktan sonra aktarim ile rapor dosyasi alinir.

Aktarim yapmak i¢in; Diizenle ikonuna tiklayarak agilan sayfada ham data ikonuna

tiklayarak ham data sayfasi acilir.

Is Konfigirasyon Aktarim
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Alanlar Listeleri |Ham Data | Arkaplan

Yilizeyler Yollar Raporlar

is Bilgi
GPS+ HamData Gastr



Gelen ayar se¢ sayfasinda okuma

yaptigimiz noktalar goriiniir. Buradan
[Glcme #Ayarlar hepsini se¢ diyerek bitiin noktalar

M.2 1 - :
segilir. Ve ‘ ikonuna tiklanarak
! aci ayarlari rapor sayfasi agilir.

v
v [T

Acl ayarlari raporu sayfasi
goriintiilenir. Buradan degerler
goriintiilenir. Ok yoniinde sayfayi
indirerek degerlere bakabiliriz.
Rapor dosyasini kaydetmek igin;

Sonuglar m ikonuna tiklayarak rapor

Hokta C. . .
YatayAg dosyas".u _kaydedeceglmlz yeri
3022222 secgmek igin sayfa acilir.

. @Iﬂapm Fri.Kyt.Et
Text FI|ES {*.kxt) . .. Text Files {*.txt) E| ‘ iri

m" 1...\Program\MAGNET Field\Reports m \...\Program\MAC P

MAGMET Dokumanlan

= T,

ikonuna tiklayarak aygitim segenegine tiklanir. Agilan sayfadan removable (USB)
segenegi secilerek usb igine girilir.



Rapor Frk.Kyt.Et . E] Rapor Frk.Kyt.Et

Text Files (*.txt) [+] ‘
Er \Removable Disk

B Application Data BETemp K>18-241 BHIPER V F
EDocuments and Settings EWindows EasvoL B 1083
By Documents B ASENOL B EULLANIM
EProgram Files BFcZ50 ISLETIM SSISTEMI BLEICA

ERemovable Disk EFcsoo B magnet 5.

EROMDisk Brcsooo Brs s5x 05

Isim

Removable diskin igine girdikten sonra igsimize isim vermek istersek report yazan

kisma rapor dosyasina vermek istedigimiz igin ismini gireriz. ikonuna tiklayarak
rapor dosyasini flash bellege kaydetmis oluruz. Rapor dosyasini bilgisayarda txt
uzantil asagidaki gibi goriintiileriz.
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Dosya  Duzen Bicim Gérdndm  Yardim
OLCUM_DATAST -
Dur . Nkt N.2 =
AY: 0.0680
AYAR: 1
Sonuclar
Nokta 1
YatayAci DiiseyAci E.Mesf ¥Y.Mesf

1Durum 382.2222 100.6058 4,831 4,831
2Durum 182.3598 289.3950 4,835 4,835
Ortalama 382.2918 186.6854 4,833 41,833
Std.Sap B.06880 0. 0ea48 2.00008 8.08801
Nokta 1

Saga.Aci BN.Y.Mest F5.Y.Mest
Ort 382.2918 3.525 4,833
Yiksek 382.3598 3.528 4.835
Diisiik 382.2222 3.523 4.831
Fark 8.1376 8.e85 B.084
Nokta () Ykri (Y)5ag Yikseklik i
4 T | I
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